
אופציות של חיבור מצלמות למכשיר  

XVR-ה



בכל הכניסותSMDאנליטיקהניתן להפעיל 

:בכל הפורטיםSMDעל חשבון ביטול –יקרהאנליטיקהניתן להפעיל 

2 (גילוי או זיהוי)הקשורה לפנים אנליטיקה–פורטים

2 פורטים–IVS(חציית קווים או כניסות לאזור)

שתיים רק מאותו הסוג( IVSפנים והשני 1)אנליטיקהניתן לערבב לא •

SMDוכל שאר הפורטים IVSשל 1ניתן לשלב פורט •

(לגבי זה יש הסבר בטבלה בהמשך)כניסות 4של XVR-כל מה שרשום פה לא מתייחס ל•

IVSחוקי 
תחוםלאיזורחציית קו וכניסה 

SMDאנליטיקת
מחפשת תנועה שבתוכה יש אנשים או רכבים



CVIלמצלמות בנוסףהוספת מצלמות רשת 

!אנליטיקהיותר אין-במקרה הזה 

הרחבה



יפתח ממשק חדש שיאפשר להוסיף מצלמות רשת–XVRאחרי איפוס 



(על חשבון)לכניסות מצלמות רשת CVIהמרת כניסות 

!באנליטיקהפגיעה אין -במקרה הזה 



X זה כמות כוננים  5אחרי ספרה

כלומר זה לא משפיע על )קשיחים 
(אנליטיקה

חכמה חציית קו 
רכבים/סינון אנשיםעם 

SMD PLUS 
זיהוי  -תנועה חכם גילוי 

רכבים/אנשים

גילוי פנים
זיהוי פנים 

בסיס נתוניםעם 
בסיס נתונים לפנים

-I3 אוXVR5x04-I2 1
-I3 אוXVR5x04-I2 1 3
-I3 אוXVR5x04-I2 4
-I3 אוXVR5x04-I2 1

-I3 אוXVR5x04-I2 1
אלף פרצופים10

קבוצות10

XVR5x04-4KL-I2 2
XVR5x04-4KL-I2 1 3
XVR5x04-4KL-I2 4
XVR5x04-4KL-I2 2

XVR5x04-4KL-I2 2
אלף פרצופים20

קבוצות10

XVR5x04-4KL-I3 1
XVR5x04-4KL-I3 1 3
XVR5x04-4KL-I3 4
XVR5x04-4KL-I3 1

XVR5x04-4KL-I3 1
אלף פרצופים20

קבוצות10

פורטים4ים של XVR-באנליטיקהיכולות 



X זה כמות כוננים  5אחרי ספרה

כלומר זה לא משפיע על  )קשיחים 
(אנליטיקה

חכמה חציית קו 
רכבים/סינון אנשיםעם 

SMD PLUS 
זיהוי  -תנועה חכם גילוי 

רכבים/אנשים

גילוי פנים
זיהוי פנים 

בסיס נתוניםעם 
בסיס נתונים לפנים

XVR5x08-I2 2

XVR5x08-I2 1 7

XVR5x08-I2 8

XVR5x08-I2 2

XVR5x08-I2 2
אלף פרצופים10

קבוצות10

XVR5x08-I3 1

XVR5x08-I3 1 7

XVR5x08-I3 8

XVR5x08-I3 1

XVR5x08-I3 1
אלף פרצופים10

קבוצות10

I3-אוXV5x08-4KL-I2 2

I3- אוXV5x08-4KL-I2 1 7

I3- אוXV5x08-4KL-I2 8

I3- אוXV5x08-4KL-I2 2

I3- אוXV5x08-4KL-I2 2
אלף פרצופים20

קבוצות10

פורטים8ים של XVR-באנליטיקהיכולות 



X זה כמות כוננים  5אחרי ספרה

כלומר זה לא משפיע על  )קשיחים 
(אנליטיקה

חכמה חציית קו 
רכבים/סינון אנשיםעם 

SMD PLUS 
זיהוי  -תנועה חכם גילוי 

רכבים/אנשים

גילוי פנים
זיהוי פנים 

בסיס נתוניםעם 
בסיס נתונים לפנים

XVR5x16-I2 או -I3 2

XVR5x16-I2 או -I3 1 8

XVR5x16-I2 או -I3 16

XVR5x16-I2 או -I3 2

XVR5x16-I2 או -I3 2
אלף פרצופים10

קבוצות10

פורטים16ים של XVR-באנליטיקהיכולות 

I3-אוXV5x08-4KL-I2 2

I3- אוXV5x08-4KL-I2 1 7

I3- אוXV5x08-4KL-I2 8

I3- אוXV5x08-4KL-I2 2

I3- אוXV5x08-4KL-I2 2
אלף פרצופים20

קבוצות10


